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LIFTKIT

Pied télescopique pour robot

a R

Le pied télescopique LIFTKIT d’Ewellix est une solution simple de positionnement du robot suivant I'axe Z. Aucun
développement matériel ou logiciel n’est requis, il s’agit d’'une solution compléte préte a I'emploi, le paramétrage
se fait a travers I'lHM du robot pour une mise ceuvre rapide grace a sa compatibilité UR+.

Le LIFTKIT est un pilier robuste congu pour une utilisation industrielle, ses mouvements s’effectuent sans vibration
et il ne nécessite que trés peu d’entretien.

Le systéme permet :
- Unerépétabilité a+ou-1mm
- Des démarrages et des arréts progressifs
- De récupérer la position a travers I’'URCap
- L’enregistrement de 4 positions préprogrammées.

DONNEES TECHNIQUES :

Courses disponibles (mm) 500 600 700 800 900
Hauteur repliée (mm) 515 565 615 665 715
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