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Historique d’évolution(s) du document
1.1.7 10/02/2020 Premiére émission

Ce manuel et le produit qu'il décrit sont la propriété de HMI-MBS et ne peuvent étre
reproduit, en tout ou en partie, sans l'autorisation écrite préalable de HMI-MBS.

Les informations contenues dans ce document sont sujettes a modification sans préavis et
ne doivent pas étre interprétées comme un engagement de HMI-MBS.

Ce manuel étant revu et révisé périodiquement, il est possible d'observer des différences
entre celui-ci et le produit si ce dernier a été modifié aprés la date d'édition.
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Présentation
HMI UR
| |
E
en Ietat ‘ Etat palette gauche ‘ ‘ Etat palette droite ‘
Palette en cours : Entrée |
Saisir le nombre de n BpFinCycle ~
fcartons posés sur la palette BpValidePalD
Bp\ValidePalG
ImPalDroite
ImPalGauche
ImRobotCent...
SaisieCarton
SaisieNorRe...
SaisiePalDroite
TxCartonl
TxCarton?2
O Rond Largeur : I:l 280 TxEtatPalDroite
TxEtatPalGau...
@ Carré Hauteur : III 50 TxFinCyclel -
O image Pos.x :[ - | 380 |[ + |/1280 pixess
Pos. Y : E 550 .f 640 pixels

HMI UR est destiné a une utilisation sur les robots Universal Robots e-Series (UR3e, URb5e,
UR10e) dont la version est supérieure ou équivalente a la version logicielle Polyscope 5.5.1.

Son intérét est de donner a l'utilisateur la possibilité de créer sa propre interface sur le teach
pendant et ainsi pouvoir rassembler les interfaces annexes habituellement ajoutées aux
coOtés de I'écran tactile du robot dans le cas d’une intégration de ce dernier dans un systeme
industriel plus complexe.

HMI UR facilite par conséquent la conception du systéme industriel en retirant les
contraintes physiques de placement et de cablage d’une interface classique, de méme que
I'utilisation du systéme par l'utilisateur qui ne voit alors qu’une interface unique pour
I'ensemble du systéeme a commander.

L'exploitation logicielle de HMI UR nécessite une contrepartie physique

matérialisée par le dongle de licence, un périphérique de stockage USB &
hébergeant la licence du produit et qui devra étre insérer dans un des ports
USB du contréleur du robot.

Sans ce dongle présent sur un port USB du robot, HMI UR sera
inutilisable.
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Contrat de licence

Développeur : HMI-MBS
Copyright : Copyright © 2019 HMI-MBS. Tous droits réservés.

La redistribution et l'utilisation sous forme source et sous forme binaire, avec ou sans
modification, sont autorisées sous réserve du respect des conditions suivantes:

e Lesredistributions de code source doivent conserver la notice de copyright ci-dessus,
cette liste de conditions et la clause de non-responsabilité suivante.

e Les redistributions sous code binaire doivent reproduire la notice de copyright ci-
dessus, cette liste de conditions et la clause de non-responsabilité suivante dans la
documentation et/ou dans les autres éléments fournis avec la distribution.

e Tout le matériel publicitaire mentionnant des fonctionnalités ou I'utilisation de ce
logiciel doit comporter la mention suivante : Ce produit comprend un logiciel
développé par HMI-MBS.

e Nile nom de HMI-MBS ni les noms de ses contributeurs ne peuvent étre utilisés pour
approuver ou promouvoir des produits dérivés de ce logiciel sans autorisation écrite
préalable.

Ce logiciel est fourni par HMI-MBS "tel quel" et toutes garanties, explicites ou implicites,
incluant mais sans se limiter aux garanties implicites de commercialisation ou a l'adaptation
pour un usage particulier, seront déclinées.

HMI-MBS ne pourra en aucun cas étre tenu responsable des dommages directs, indirects,
accessoires ou spéciaux (y compris, sans toutefois s'y limiter, I'achat de biens ou de services
de substitution; la perte d'utilisation, de données, de bénéfices; ou bien linterruption des
activités), quelle qu'en soit la cause, que ce soit en contact, en responsabilité civile ou
délictuelle (y compris par négligence ou autre) découlant de quelque maniere que ce soit
de l'utilisation de ce logiciel, méme si elle est informée de la possibilité d'un tel dommage.
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Sécurité

L’utilisateur doit avoir lu et compris toutes les instructions de ce manuel avant d’utiliser
'URCap HMI UR.

Le terme "utilisateur" désigne toute personne responsable de I'une des utilisations suivantes
de HMI UR ainsi que de toutes commandes pouvant y étre associées :

- linstallation
- la programmation
- I'exploitation

Les dessins et photos de cette documentation sont des exemples illustratifs. De ce fait, des
différences peuvent exister entre ceux-ci et le produit livré.

Garantie

HMI-MBS garantit HMI UR contre les défauts de matériaux et de fabrication pendant une
période d'un an a compter de la date de réception, s'il est utilisé comme prévu.

HMI-MBS se réserve le droit de modifier a tout moment la conception ou la construction de
l'un de ses produits, sans obligation de faire quelques modifications sur les unités déja
achetées.

Cette garantie exclut toute défaillance résultant: d'une utilisation ou d'une installation
inappropriée, d'une usure anormale, d'un accident, d'une utilisation abusive, de négligence,
d'un incendie, d'eau, d'un éclair ou d'autres actes de la nature, de causes externes au
produit ou de facteurs indépendants de la volonté de HMI-MBS.
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Installation

1. Installation

Dans le but d'installer et d'utiliser HMI UR sur un robot Universal Robots, celui-ci doit
posséder une version logiciel Polyscope supérieure ou equivalente a la version logicielle
Polyscope 5.5.1.

Procédure d'installation de HMI UR sur un robot Universal Robots

- Se saisir de la clé USB
contenant ce manuel ainsi que
'URCap HMI UR :
HMI UR-X.X.X.urcap

- Insérer cette clé dans le port
USB du teach pendant ou du
contréleur du robot.

I
Programme |Varlables

<sans nom>

_ z :
-  Sur l'écran tactile du robot,

Avarrét Fas devariabie cliguer sur l'icone a trois barres
dans le coin haut droit.

Age du robot |

- Cliquer ensuite sur Réglages.

Jers Hewrss  Minuies  Secondes
25 06 41 10

O Alficher les paints de pessage
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> Préférences URCaps actifs.
> Mot de passe
7 Systéme
URCaps
Contrdle a 0
distan Information URCap

Réseau

Mettre & jour

i svstem Velume Informaticn

[ HM-uR-1.1 4 rcap

Mom de fichier Filtre

fusbdisk/HMI-UR-1.1.4.urcap Flcrlers UPCap

~]

I‘ Ouvrir ]' Annuler |

REz24+QH

> Préférences URCaps actifs
@ FMILR

> Mot de passe

W Systéme

URCaps

Contrdle &
distance

Réseau

Mettre & jour | Information URCap
URCap name: HMLUR
Version: 114
Developer: HMi-MBS

p ermet dintégrer une interface homn +
Copyright: Copyright (C) 2028 HML-MBS. Al Rights Reserved
Licen

HMIUR | 1.1.8

Dans le menu des réglages,
dérouler la partie Systeme.

Puis sélectionner URCaps.

Cliquer sur '+ | pour accéder au
matériel de stockage connecté
au robot et ainsi sélectionner
'URCap a installer.

Sélectionner 'URCap HMI UR :
HMI UR-X.X.X.urcap

Puis cliquer sur Ouvrir pour
démarrer l'installation.

Prendre connaissance du
contrat de licence situé dans
I'encart : Information URCap.

Cliqguer sur Redémarrer pour
finaliser l'installation de HMI UR.
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2. Désinstallation
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Procédure de désinstallation de HMI UR sur un robot Universal Robots

<sans nom>

et Pas de variable
A larrét

[Age du robot 1

W Systéme

URCaps
a

Information URCap
URCap name: HMIUR
Version: 1.1.4

Developer: HILMES

I °r ML B}

Mettre & jour

Permet dintégrer ime-machine ¥
Copyright: Copyright (C) 2018 HML-MBS. All Rights Reserved
License:

Copyright (<) 2019, HMLMBS
Al vights reserved.

Reclstriaition and use In source and binery forms, With or withaut
modification. are permitted provided that the fallowing conditlons are met:
L. Redisirioutions of source code must Tetain the above copyright

tice, thiz st of conditions and the followlng disclelmer.

D Préférences URCaps actifs
> Mot de passe
v Systéme

URCaps

Contrdle
distance Information URCap

Réseau

Mettre a jour

Les changements nécessizent un redémarrage pour ére effectifs

I Redémarrer JI

Sur I'écran tactile du robot,
cliquer sur l'icbne a trois barres
dans le coin haut droit.

Cliquer ensuite sur Réglages.

Dans le menu des réglages,
dérouler la partie Systeme.

Puis sélectionner URCaps.

Sélectionner I'URCap
Palettiseur puis cliquer sur -
pour le supprimer.

Cliquer sur Redémarrer pour
finaliser la désinstallation de
HMI UR.
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Logiciel
1. Exploitation de HMI UR

HMI UR est utilisable depuis le menu URCaps accessible via I'onglet Installation du logiciel
Polyscope et permet a l'utilisateur de générer une interface remplacant la page du menu
Exécuter de Polyscope. Cette interface est de dimension 1280x640 pixels et peut contenir
les fonctionnalités suivantes : voyants, images, boutons, cases a cocher, champs de saisie
numérique et zones d'affichage de texte ou de variable.

1.1. Fonctionnalités

Page de configuration

HMI UR
Désectver Ur. [~
URcap désactivé
Icbne Description
Sélectionner Dbésactiver UReap pour désactiver HMI UR et afficher la page
d'origine du menu Exécuter de Polyscope
Désactiver UR... :
Désactiver URcap Sélectionner Frond décran OU UNE autre image (préalablement importée
Fond d'écran sur le robot : 1.2. Import d'images sur le robot) pour définir le fond

d'écran de l'interface qui sera affichée sur la page du menu Exécuter
de Polyscope.

Renommer l'objet sélectionné (15 caractéres maximum)
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Supprimer l'objet sélectionné
Créer un objet Voyant (plus de détail : 1.3. Utilisation de I'objet

Voyant)
® Sélectionner Rond pour créer un voyant de forme ronde
Rend
QO carr Sélectionner Carré pour créer un voyant de forme carrée
O Image

Sélectionner Image pour créer un voyant de type image

Créer un objet Entrée (plus de détail : 1.4. Utilisation de I'objet

Entrée)
Renseigner le texte a afficher sur I'objet Entrée dans la case Libellé

Liellé - Bouton Sélectionner Bouton pour créer une entrée de type bouton

@ Bouton

O Sélectionner Case a cocher pour créer une entrée de type case a
Case & cocher

cocher
O Charmps numérigue

Sélectionner Champs numérique pour créer une entrée de champs

numeérique
[ Toe | Créer un objet Texte (plus de détail : 1.5. Utilisation de I'objet
Texte
- Texte)

Renseigner le texte a afficher sur I'objet Texte dans la case Libellé

Libellé . Texte

Talle de caractére ;| 20 Définir la taille du texte de I'objet Texte dans la case Taille de
caractére

Liste des objets créés dans cette l'interface

Décrémenter la largeur de I'objet : | - |
Largeur <[ - | 29 Saisir numériquement la largeur de I'objet : 29

Incrémenter la largeur de l'objet :

Décrémenter la hauteur de l'objet : | - |
Hauceur [ - | 29 Saisir numériquement la hauteur de I'objet : 29

Incrémenter la hauteur de l'objet :

Décrémenter la position X (largeur) de l'objet : | - |

Pos. X :I:I 0 f 1280 pixels

Saisir la position X (largeur) de l'objet : 0
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Incrémenter la position X (largeur) de l'objet :
Décrémenter la position Y (hauteur) de l'objet : -]

Pos.y :[ - [0 [+ [/sa0pies  gaisir la position Y (hauteur) de I'objet : 0

Incrémenter la position Y (hauteur) de I'objet :

Page d'exploitation

Palettisation carton N34
Non reprise du cycle

s ]
en I'état En attente d'une palette En cours d'utilisation
Palette en cours :
Gauche O Droite @
Saisir le nombre de 21

cartons posés sur la palette

- Appuyer pour valider

O Normal

Icbne Description

hY

Pour démarrer le programme a partir de la page Exécuter de
Polyscope, I'utilisateur doit s'assurer que le robot est en mode :

000

e Automatique [@)

e non en mode Manuel ﬂ
Le bandeau inférieur indique I'état du programme en cours
d'exécution :
e Vert: lecture
e Bleu: pause
e Rouge : arrét

HMI-MBS - 22 route de Gien - 45 110 Saint Martin d’Abbat - Tél : + 33 (0)2 38 58 18 74 - Email : contact@hmi-mbs.fr
SIREN 802 347 104 - TVA FR01802347104 - APE 4662Z - Capital de 100.000 € - Site : www.hmi-mbs.fr

12732


mailto:contact@hmi-mbs.fr
http://www.hmi-mbs.fr/

DES PRODUITS INNOVANTS
AU SERVICE DE NOS CLIENTS

(ID HMI-MBS

1.2. Import d'images sur le robot
HMI UR ne supporte que les images au format .png.

Procédure d'importation d'image via une clé USB
22+ QH

> Général HMI UR
> e s v
> forctors | Vo
> oo o | |
e e |
HMI UR 4 4 4
URcap desactive

Renommer

O Mise hors tension
R 2+ Q|

@l Put into box

@ usbdisk

Mom de fichier : Filtre :

Fichlers programmes Universal Robots -

Ouvrir Annuler

Nem de fichier : Filre

[Tous les fichiers. -

[Tous les fichlers:

Fichier de sauvegarde

Fichlers programmes Universal Robots

HMIUR | 1.1.8

Mettre des images a la racine
d'une clé USB et insérer cette
clé dans un des ports USB du
robot (teach pendant ou
contréleur).

Dans le bandeau supérieur
de Polyscope, cliquer sur
Ouvrir puis Programme pour
accéder au stockage du
robot.

Cliquer ensuite sur le
symbole de la clé USB pour
l'ouvrir.

Dans la liste déroulante
Filtre, sélectionner Tous les
fichiers pour faire apparaitre
les images présentes sur la
clé USB.
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=+ Q- 3

A  ushdisk

Nom de fichier Filre

lusbdisk/Fond.png [Tous les fichlers:

-

QOuvrir Annuler

MNom de fichier : Filtre :

fusbdisk/Fond. png Tous les fichlers.

-

Quvrir Annuler

=g+ QH

X BB|@m @
Howens I ] M ——
&l Put into box
@& usbdisk
[3) vetaut instatetion
[ defaut.varizbies
MNom de fichier : Filre :
Tous les fichlers -

HMIUR | 1.1.8

Selectionner l'image a copier
en cliguant dessus.

Puis cliquer sur Copier pour
copier l'image.

Une fois l'image copiée,
['utilisateur doit cliquer sur
pour retourner sur la zone de
stockage du robot.

De retour sur la zone de
stockage du robot, cliquer sur
Coller pour créer une copie
de l'image.
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=g+ QH

B
e o e

#

&l Put into box
@a: usbdisk

[ Fond.prg

defauit installation
[ detaut variables

& -

Enfin, cliquer sur Annuler
pour quitter la page de
gestion des fichiers.

INom de fichier Filtre :

Taus les fichiers

-]

O Mise hors tension

Procédure d'importation via le serveur FTP du robot

=& x

3
Fichier Edit

"

4~ IOFE

¥

Hote: sftpv//192168121 Identifiant: root Mot de passe: o Port: 3
| o Connesion 31921681 21
Statut : Connected t0192.168.1.21
Statut: Récupération du contenu du dossier..
Statut : Listing directory /oot
Statut Contenu du dossier */root” effiché avec succés
Site local: | CAUsers\HMI\ ~ [ sitegistant: [ /ro0t -
w- A HMI -
). Public " root
) veprojects :
) VCRedisted
Nom defichier | Taille defi.. Typedefichier Dt ~
|
1. eclipse Dossier de fich... 08/

i oracle jre_us.. Dossier defich... 22/
L2 Dossier de fich... 14/

Nom defichier

Taille defi... Typede *
E

. pencil Dossier defich... 13/ : b
1. symiink Dossier defich... 17/ e D"“'”
1 thumbnails Dossier defich... 15/ | J": D"“'"
|, tocling Dossierdefich... 08/ | POY<Pe D""‘“

wrcaps ossier
VirtuslBox Dossier de fich... 01/ :t i o
). AppData Dossier defich.. 22/ R joxstes)
Application D. Dossier de fich. = fiyvare Dossier
1. Application D.. ossier de fich...
ko S 7 | M fightreports Dossier ™

‘ 0 ] i m v

274 fichiers et 38 dossiers. Taill totale : 50 487 458 octets |21 fichiers et dossiers Taill totale: 46 257 334 octets
Serveur/ Fichier local Direction  Fichier distant Taile Priorté  Statut
Fichiers en file d'attente  Transferts échoués  Transferts réussis

{4 File d'attente : vide .o

Shp//r0ot@192.168.191 <
Fichier Edition Affichage Transfet Serveur Favoris ? Nouvelle vession disponible !

ERd[#i e b SRR AR ) . . - - o
Héte: shtp//192168121  ldentifiant: root Mot depasze: sesssse Port: [ Connedon rpice |~
Statut : Récupération du contenu du dossier...
Statut : Listing directory /o0t
Statut Contenu du dossier “/root” affiché avec succés
Statut : Récupération du contenu du dossier /... =
Statut : Listing directory /
Statut : Contenu du dossier /" affiché avec succés -
Site local: | C\Users\HMI\ ~ [ Site distant: [/ -
5B HMI < [eW7 2
Public 2 urmagic E
veprojects 2 bin
I VCRedistd 3 2 boot
- ok - 2 dota
Nom defichier  Teilledefi.. Typedefichier Der * 2 dev
b ] P ec
b eclipse Dossier de fich... 08/ 3 home 5

| oracle_jre_us... Dossier de fich... 22/

Nom de fichier Taille defi.. Typede *
2 Dossier defich... 14/ e o] .
I pencil Dossier de fich... 13/ = . o D"i‘f"
1 symlink Dossier de fich.. 17/ """' D" |
)\ thumbnails Dossier de fich... 15/ "": D‘”S'” F
o jer| =
1. tooling Dossier de fich... 08/ g st 3
Dossier
L VirtualBox Dossier de fich... 01/ n: =
|, AppDats Dossier de fich... 22/ DS o A
Application D... Dossier de fich. a0 s
: il | |1 Dossier =
< i (SRl 1 i v
274 fichiers et 38 dossiers. Taill totale :50 487 458 octets | Sélection de 1 dossier.
Serveur / Fichier local Direction  Fichier distant Taille Priorité  Statut
| Fichiers en file d'attente | Transferts ichoués | Transferts réussis
S File d attente : vide .o

Connecter le robot a un ordinateur via un
cable Ethernet et démarrer un logiciel de
client FTP (exemple FileZilla).

Renseigner les champs suivants et cliquer
sur Connexion rapide:

Hote : adresse IP du robot
Identifiant : root

Mot de passe : easybot
Port : 22

Une fois la connexion établie, cliquer sur 2
pour accéder aux dossiers du robot.

Ensuite, faire glisser les images sur le
dossier programs pour les importer dans le
robot.
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1.3. Utilisation de I'objet Voyant

L'objet Voyant peut étre utilisé pour afficher une image ou un voyant de forme ronde ou
carre.

Cet objet sera par la suite utilisable dans un programme robot pour modifier I'image affichée
ou changer sa couleur.

Utilisation d'un objet Voyant de forme carré

> Sécurité Fond -
> Fonctions Voyant
> Bus de terrain Entrée
Ajouter un objet Voyant en
cliqguant sur| vovan: |,
Renommer

IR B 2| 4 & B
> Gén
-
5
Un voyant par défaut est
alors ajouté a l'interface :
e Nom : Voyant0O
e Forme : ronde
e Diametre : 29 pixels
@rors wgur ]2 e Position : 0;0
Q cané Haceur:[ - || 29
Q image Pos. X l:l 0 " 1280 pixels Renommer
Pos. Y l:l 0 fsam pixels

O Mise hors tension
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] Il est possible de paramétrer
> Bus de terrain Entrée 1 A .
] ‘ o= | l'objet Voyant:
e Forme
e Dimension
‘ e Position
gw % 50 La couleur est définie dans
Carré Hauteur : 50 +
O Image pos.k [ - | 200 [+ |r1280oixels | panommer un programme I’ObOt
Pos. Y I:l 50 fﬁmnxals
RE8 2+ QH e 0w
Q _ Graphique Variables
¥ Programme de robot
) Modéles - | cvide>
Créer un programme robot et
ajouter un objet Voyant en
' - cliquant sur [ Veyant ,
disponible dans le menu
URCaps.
435 xBREZ
) De base ‘-. - Q Granlqu \lnnbl:s
_ Modeles _- Voyant{Aucun, nul) oyan
z
v:y:?: Voyant00
Tete Dans longlet Commande,

sélectionner le voyant a
configurer en cliquant sur le
premier menu déroulant.

-

A8 XKBBRETZ
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> De base Q _ Graphique Variables i A
B e Voyant Il est ensuite possible de
T— définir la couleur du voyant
N - en cliquant sur le second
Teste menu déroulant de l'onglet
Commande :
o Prédéfinie (noair,
rouge, vert, bleu ou

jaune)

235 xXBREZ e Personnalisée (RVB)

Q _ Graphique Varlables

¥ Programme de robot
> Modéles = Voyant(Vayant00, RVE(0,189,0]) Voyant

Voyarto0 A
— e . Lorsque la couleur du voyant
Terte est configurée, un apercu

o

sous la forme d'un carré de
cette couleur est disponible a
co6té des deux menus
déroulants.

El I

%S xBBTDT

Cliquer enfin sur B3 pour
visualiser I'état du voyant sur
l'interface.
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(D

Utilisation d'un objet Voyant de type image

T
Voyant
Ajouter un objet Voyant en
cliquant sur| veyant |,
Renommer

v

£
> Génér:
> Sécurité

Un voyant par défaut est
alors ajouté a l'interface :

e Nom : VoyantOO
e Forme : ronde
o Diametre : 29 pixels
Orere rone [ 7 e Position : 0,0
Q carré Hauteur : |:| 29
Q image Pos. X El 0 |+ 11280 oxels| [ pamommer
P Y El 0 fsdﬂnx;\:
O Mise hors tension
WEB2+ QH
> Général HMI UR
Il est possible de paramétrer
_ Bus de terrain 1 3 o
‘ I'objet Voyant :
e Type
e Dimension
‘ e Position
gm % Le choix de l'image est fait
Carré Hauteur : 350 +
© e poux ([] s [ )| e dans un programme robot.
Pos. Y I:l 173 E/Ed()nxals
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82 + QH

Q _ Graphigue Variables
¥ Prooramme de roboc

Entrées

Créer un programme robot et

ajouter un objet Voyant en
cliquant sur [ Veyant ,
disponible dans le menu
URCaps.

-

485 XKBBREZ

£ =

- EfS Jourral @ Kouveau Ouwr. Enragistrar

:
Voyant
-

Entrées Woyant0o
Voyant

Terte Dans l'onglet Commande,
sélectionner le voyant a
configurer en cliquant sur le
premier menu déroulant.

El I

%S xBBTDT

+ Prooramme de robor
> Modgles = Voyant(Voyantoo, nul) Voyant
= Woyanto0 ¥

T N Il est ensuite possible de
Foborrset définir I'image affichée par

I'objet Voyant en cliquant sur
le second menu déroulant de
l'onglet Commande.

-

+8SXKBBREZ
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— . ok Nolwea.  Ouar.. Envagitre
Q _ Graphique Variables
¥ Programme de robot

= Voyant(Voyant00, RobotPaletteD) Voyant
s

Entrées.

Fobore. |

Voyant
Texte

Lorsque l'image est
spécifieée, un apercu de celle-
ci est disponible a coté des
deux menus déroulants.

-

*9SXKBRTZ

itess

e 2+ QH

Cliquer enfin sur [ pour
visualiser I'état du voyant sur
I'interface.
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1.4. Utilisation de I'objet Entrée

L'objet Entrée peut étre utilisé selon trois types différents :

e Bouton : variable de type booléen (True/False).
La variable associée au bouton passe a True lorsque l'utilisateur clique dessus. La
mise a I'état False de la variable doit ensuite étre gérée dans le programme.

e Case a cocher : variable de type booléen (True/False) :
La variable associée a la case a cocher passe a True lorsque celle-ci est cochée puis
a False lorsqu'elle est décochée. L'utilisateur peut également mettre a False la
variable dans le programme mais cela ne change pas I'animation de la case a cocher
qui reste tout de méme cochée.

e Champ numérique : variable de type entier et réel signé :
La variable associée au champ numérique prend la valeur saisie depuis la page
Exécuter. L'utilisateur peut modifier la valeur de la variable mais l'affichage de celle-
ci sur la page Exécuter n'est pas modifier et conserve la saisie initiale.

Utilisation d'un objet Entrée de type champs numérique

> sécurité Fond -

> Bus de terrain
v URCaps

HMI UR

Entrée

Texte

Ajouter un objet Entrée en
cliqguant sur| entree |,

Renommer

» Sécurité Fond z
w7  Un bouton par défaut est
> Bus de terrain

alors ajouté a l'interface :
J

[Entree00

HMI UR

Nom : Entree00
Type : Bouton
Libellé : Bouton
Largeur : 200 pixels
Hauteur : 100 pixels
Position : 0;0

Liellé - Bouton @ Bouton Largeur

O case & cocher Haureur ©

OChampsnuméHque Pos. X l:l 0 ,’IZE()uxels IM
C o ovow
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m-m e I.I est possiple de paramétrer
_ % I'objet Entrée :
‘
e e
HMIUR [Entree0n ) Type
e Libellé
e Dimension
‘ e Position
Lbelé - 00 8Boumn Largc\_r‘% 50 La variable liée a |'objet
Case & cocher Hauteur © 50 + ’ ye 7
@crorparumine [posx [ <] 200 [+ ]s180sms| e Entrée est gérée dans un
Pour [ ] 50 [+ oo programme robot.

B2+ QH

”mmmm Q PR s vees
Sl
— Créer un programme robot et
ajouter un objet Entrée en
' - cliquant sur | Entrées ,
disponible dans le menu
URCaps.
435 xXBREEZ
> Debase Graphique  Variables
QE Dans l'onglet Commande,
cliquer sur Générer les
N variables pour créer les
[ variables liées aux objets
| . Entrées présent dans
I'interface.

Une variable possede le
méme nom que l'objet auquel

elle est liée.
A9 XKBREZS
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RS2 ¢ QH

e Noursas.,  Ounk.. Snragitre
Q _ Graphigue Variables

Déplacement

¥ Programme de robot

PointPassage = Entrées Entrées

Générer les variables
Variables générées: Entrea00

Direction

Attendre
Régler

ropp Une fois générées, les

Stop.

S variables sont disponibles a

I'utilisation dans le

programme robot.

A8 XKBBRETZ

Wass  Ovab.. Seougite
Q _ Graphique Variables

Pop-up exte -

Déplacement
PointPassage
Direction

¥ Programme de robot

Affiche e message en bas de 'écran et attend gue futiisateur mette fin su dislogus,

At e Saisie OK

Régler [ Pop-up spercu |
Pop-up I est alors possible

Stop. Type de pop-up

Commentare @ vossase d'exploiter la variable comme

5 b (O Avertissement
Dossier O

Oprer indiquer sur Il'exemple ci-

P
contre.

28 S X B BT D e eccmon o oamme s po

Cliquer enfin sur B pour
‘ visualiser le résultat de

10

I'exécution du programme
robot sur l'interface.

@ . Comme  défini sur le
[ Arréter te programme || Continuer | programme de I'étape
précédente, lorsque

l'utilisateur saisie la valeur 10
dans l'objet Entrée, un popup
s'affiche sur I'écran.
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1.5. Utilisation de I'objet Texte

L'objet Texte peut étre utilisé pour afficher du texte ou la valeur d'une variable de type :

e Entier

e Réel signé

e Liste

e Chaine de caractere.

Utilisation d'un objet Texte

> Général

> Bus de terrain

HMI UR

Ajouter un objet Texte en
cliquant surl _Teee |,

Renommer

Une zone de texte par défaut

> Sécurité . 7 SETH
> Fanctons est alors ajoutée a l'interface
.
e Nom : Texte0O
e Libellé : Texte
e Taille de caractere
20
Legne [ ][ 700 e Largeur: 200 pixels
Taille de caractére 20 Haceur:[ - || 50 . .
posx [ -] 0 [+ |r1280 oixels | [ pemormmer L] Hauteur . 50 pIXG|S
ey L] o [ ]mes e Position : 0;0

O Mise hors tension
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MEB2+H

> Général HMIUR i A
E— I.I est possible de paramétrer
_ [ e ] I'objet Texte :
‘
Lo
HMI UR Fextz00 [ ] L|be "e
e Talille de caractéere
e Dimension
‘ e Position
% Le texte ou la variable a
Taille de caractére 25 Haureur : 50 + . ¥
posx [ ] 60 [ < ]rtzmosnct| mamormer afficher est définie dans un

Par [ ]2 [+ oo programme robot.

B2+ QH

o
Q _ Graphique Variables
 Programme de robot

> Modeles

Entrées

e Créer un programme robot et
ajouter un objet Texte en
cliquant sur | Texte ,
disponible dans le menu
URCaps.

E

o I

485X PBETZS

:
Texte

\/ URCaps
Entrées Texte

Vayant Q variasle

Tete Dans longlet Commande,
sélectionner la zone de texte
a configurer en cliquant sur le
premier menu déroulant.

-

A8 XKBBRETZ
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RS2 ¢ QH

e N Il est ensuite possible de

'jﬂ;g;;mzﬁww définir le texte a afficher en

cliguant sur le second menu
v E déroulant  de  l'onglet
- Commande :

-

e Texte: écrire le texte a
afficher dans l'objet

e Variable : sélectionner
la variable dont la
valeur sera affichée
dans l'objet.

A8 XKBBRETZ

Q8 2 + 2 H

- |Pregrammal -

o [JERRR] craehase  varissies

¥ Programme de robot

= Texte(Aucun, Parametrage) Texte

W URCaps Texte00 -
Entrées |@ Texte parametrace |
Vayant () Variable
Texte

Renseigner le texte a afficher
Parametrage a l'aide du clavier virtuel puis
valider en cliquant sur

Parametrage

Cliquer enfin sur [ pour
visualiser le texte s'afficher
sur la zone de texte définie
dans l'interface.
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Exemple

Un programme de démonstration est disponible avec cette notice. Il est composé du fichier
d'installation "default.installation” comprenant la configuration de 'URCap HMI UR et le
programme robot "Demo.urp"” réalisant la gestion des différents éléments de I'écran.
Ci-dessous, une explication détaillée du programme robot ainsi que de l'utilisation de ce
programme exemple.

2B 2+ H

Ensmube - Daplerarm ki

Incrementation O

Saisie valeur O 0

o Crv marche
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Fonction du programme

Incrementation = -

Saisie valeur O 0

13

O En marche

Lorsque la case Incrementation est cochée, il est possible de cliquer sur le bouton
Incrementer pour incrémenter de 1 la valeur du compteur qui se situe a droite de I'écran.
De base, le bouton Incrementer est de couleur grise puis passe au vert lorsque I'on clique
dessus.

Incrementation O -

Saisie valeur = 20

20

O En marche ——— 10 Simulation .
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Lorsque la case Saisie valeur est cochée, il est possible de cliquer sur le champ de saisie
numérique pour définir valeur du compteur qui se situe a droite de I'écran.

Création interface

HMI UR
TxBplncrementer
Vo nerementer | voyant |
3
Saisielncerment Bplncrementer
=
TxIncrementer O
TxCompteur sxte
Bplncrementer
SaisieCompteur
SaisieSaisie SaisieCompteur Saisielncerment
SaisieSaisie
TxSaisie O 0 TxBplncrementer
TxCompteur
TxIncrementer
TxSaisie
Volncrementer
Libellé : @ Bouton Largeur : I:I 220
O Case a cocher Hauteur : El 100

O Champs numérique Pos. X I:I 640 f 1280 pixels Renommer
Pos. Y I:I 140 f 640 pixels Supprimer

Icbne Description

Bouton qui incrémente la valeur du compteur lorsque I'utilisateur clique

Bplncrementer
P dessus

Champ de saisie numérique qui permet a l'utilisateur de saisir

SaisieCompteur .
b directement la valeur du compteur

Case que l'utilisateur doit cocher pour utiliser le bouton Bplncrementer

Saisielncerment B TR z
afin d'incrémenter la valeur du compteur

SalsieSalsie Case que l'utilisateur doit cocher pour utiliser le champ de saisie
numérique SaisieCompteur afin de saisir la valeur du compteur
Zone de texte superposée avec le bouton Bplncrementer et qui affiche

TxBplncrementer . ,
le texte suivant : Incrémenter

TxCompteur Zone qui affiche la valeur de la variable Compteur
TxIncrementer Zone qui affiche le texte suivant : Incrémentation
TxSaisie Zone qui affiche le texte suivant : Saisie valeur

Voyant superposé avec le bouton Bplncrementer. Ce bouton est de
Volncrementer couleur grise lorsque sa valeur est False et de couleur verte lorsque
sa valeur est True
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Séquence Avant Démarrage

1 w AvantDémarrage

2 #® 'Generation des variables de URCap'

3 = Entrées

4 @ 'Initialisation des voyants'

5 = ‘/oyant(\Volncrementer, RVB(89,89,89))
s} ® '|Initialisation des textes'

7 = Texte(TxIncrementer, Incrementation)
8 = Texte(TxSaisie, Saisie valeur)

g @ '[nitialisation des variables non programme’
10 a= Compteur:=0

11 = Texte(TxCompteur, Compteur)

Cette séquence est exécutée uniquement au démarrage du programme et sert a initialiser
les variables et les objets utilisés par HMI UR dans l'interface.

Corps du programme robot
12 v Programme de robot
13 ¢ ¥ Si(Saisielncerment= True ) and (SaisieSaisie= False )
14 ¢ & SiBpIincrementer= True

15 a— Compteur:=Compteur+1

16 == Texte(TxCompteur, Compteur)

17 B Attendre Bplncrementer= False

18 ¢ ¥ SinonSi (SaisieSaisie= True ) and (Saisielncerment= False )
19 o— Compteur:=SaisieCompteur

20 == Texte(TxCompteur, Compteur)

21 & sync()

Le corps du programme robot tourne en boucle et il est composé d'une condition
Si...SinonSi.

Si l'utilisateur a coché la case Incrémentation et qu'il n'a pas coché la case Saisie valeur
alors s'il appui sur le bouton Incrémenter, la valeur du compteur est incrémentée de 1 puis
elle est affichée par HMI UR sur l'interface de la page Executer.
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SinonSi l'utilisateur a coché la case Saisie valeur et qu'il n'a pas coché la case
Incrémentation alors la valeur du compteur est égale a celle saisie par l'utilisateur dans le
champ numérique puis elle est affichée par HMI UR sur l'interface de la page Executer.
Thread de gestion du bouton
22 4 Thread 1

23 9 b Si(Bplncrementer< True ) and ((Saisielncerment< True ) and (SaisieSaisie< False ))

24 = \/oyant(\Volncrementer, Vert)

25 B Attendre: 0.2

26 a— Bplncrementer:= False

27 = ‘/oyant(Volncrementer, RVB(89,89,89))
28 9 % Sinon

29 a= Bplncrementer:= False

30 & sync()

Le Thread_1 est une partie de programme qui s'exécute en parallele du corps du programme
robot et qui gére l'appui et l'affichage du bouton Incrémenter.

Si l'utilisateur a appuyé sur ce bouton et gu'il a coché la case Incrémentation mais pas la
case Saisie valeur alors le voyant initialement gris devient bleu. Apres une attente de 200
ms, la valeur du bouton Incrémenter est remise a False et sa couleur repasse au gris.

Sinon, la valeur du bouton Incrémenter est mise a la valeur False.
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