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* IsiPal est destiné à une utilisation sur les robots Universal Robots e-Series (UR3e, UR5e, UR10e et UR16e) dont la version est 

supérieure ou équivalente à la version logicielle Polyscope 5.5.1. 
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IsiPal 

Outil de configuration rapide pour palettiseur  
 
Votre palettiseur est équipé d’un robot collaboratif Universal Robots* ?  
 
A l’aide de l’outil de configuration IsiPaL, vous pouvez désormais créer et mettre en place de nouveaux plans de 
palettisation de façon simple et rapide. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Page d’accueil du logiciel IsiPal  
avec liste des plans de palettisation définis  

et visualisations de ceux-ci 

Paramétrage du plan de palettisation : 
taille de la palette,  

nombre de couches,  
position de prise du carton  
et autres caractéristiques 

Définition et ajustement du plan de palettisation par couche : 
nombre de cartons par couche,  

dispositions des cartons, 
choix de l’ordre de dépose des cartons  

et autres caractéristiques 
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